


Technische Daten (VDI
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Hersteller Doosan Doosan Doosan
Modell D NX Plus D NX Plus D NX Plus
w Antrieb Diesel Diesel Diesel
é Bedienung Sitzlenkung Sitzlenkung Sitzlenkung
& Tragkraft Q kg
= Lastschwerpunkt c mm
Vorbaumaf3 X mm
Radstand y mm
% 2.1 | Gesamtgewicht unbeladen kg
= | 2.2 |Achslast, beladen, vorne/hinten kg A A ]
% 2.3 | Achslast, unbeladen, vorne/hinten kg .. . ..
3.1 | Bereifung: L=Luft, SE = Superelastik P P P
§ 3.2 | ReifengrofRe, vorne X PR X PR X PR
UEJ 3.3 | ReifengréRle, hinten PR PR PR
% 3.5 | Rader (x = Antrieb), vorne/hinten X/ X/ X/
- 3.6 | Spurweite, vorne b1l | mm
3.7 | Spurweite, hinten b12 | mm
4.1 | Neigung Hubgerust, vor/zuriick ° / / /
4.2 | Hohe Hubgerist eingefahren hl mm
4.3 | Freihub h2 mm
4.4 | Max. Hubhohe h3 mm
4.5 | Héhe Hubgerlst ausgefahren h4 mm
4.7 | Hohe uber Fahrerschutzdach (Kabine) h6 mm
Sitzhéhe h7 mm
E Gesamtlange 11 mm
% Lange einschl. Gabelriicken 12 mm
) Gesamtbreite bl/b2 | mm
I:Ei Gabeln: Dicke x Breite x Lange mm X X X X X X
< Gabeltrager ISO 2328, Typ A,B I I It
Gabeltragerbreite b3 mm
Bodenfreiheit, beladen, tiefste Stelle ml | mm
Bodenfreiheit, beladen, Mitte Radstand m2 | mm
Arbeitsgangbreite bei Paletten 1.000 x 1.200 quer Ast | mm
Arbeitsgangbreite bei Paletten 800 x 1.200 langs Ast | mm
Wenderadius Wa | mm
Kleinster Drehpunktabstand b13 | mm
Geschwindigkeit: Fahren, beladen/unbeladen km/h A A A
Geschwindigkeit: Heben, beladen / unbeladen mm/s / / /
0) Geschwindigkeit: Senken, beladen / unbeladen mm/s / / /
5 Zugkraft, beladen/unbeladen (1,6 km/h) N B . R
% Max. Zugkraft, beladen/unbeladen N ol o A o A
- Steigféahigkeit, beladen/unbeladen (1,6 km/h) % / / /
Max. Steigfahigkeit, beladen/unbeladen % / / /
Betriebsbremse hydraulisch hydraulisch hydraulisch
Motor: Hersteller/Typ v KcugoTtallle v Kcu?eoTtaE/B v KculgoTtaE/B
@ Motorleistung (DIN 1SO1585) kw , , ,
E Nenndrehzahl min-1
Z Drehmoment (1/min) Nem , @ . , @ . , @ .
Zylinder/Hubraum -/cm3 /. /. /.
Batteriespannung/Stromstarke V/Ah / / /
ﬂ Hydraulikdruck fur Anbaugerate bar
S Olmenge fiir Anbaugeréate I/min
% Tankvolumen |
@ Gerauschpegel gem. db(A)
Bemerkung: Alle angegebenen Werte sind gerundet. Produkte und Spezifikationen kénnen kurzfristig und ohne Benachrichtigung geéndert werden.

Die angegebenen Werte basieren auf Messungen unter normalen Einsatzverhaltnissen und weichen u.U. ab.
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